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L' Invention concerne un support orienteur a axe oriente permettant d'orien- 
ter des panneaux solaires ou autres suivant un axe parallele a l'axe du monde 
par reglage manuel de 1'angle de site de l'axe oriente supportant ces panneaux. 
La presente invention se propose de fournir, pour des surfaces de panneaux sol- 
5 laires inferieures a 4 m2, un support orienteur beneficiant a la fois des quali- 
tes suivantes : cotit reduit, fiabilite de f onctionnement , precision de l'ordre 
de 5 degres en azimut large reglage en site (0° a 85°) , demontabilite, agence- 
ment et conditionnement par caisses de poids unitaire inferieur a 50 kg, ce qui 
le rend facilement ttanspor table a dos d'homme ou de mulet. 
10 Ge support orienteur permet la meilleure captation possible durrayonnement so- 
laire au cours de la journee. 

D' autres caraeteristiques , buts et avantages de l f invention se degageront de 
la description qui suit, en reference aux des sins annexes, lesquels en presen- 
tent a titre d'exemples non limitatifs, un mode de realisation prefere\ 
15 Sur ces des sins qui font par tie integrante de la description : 

La figure 1 est une vue schematique en perspective de ce mode de realisa- 
tion* 

La figure 2 est une coupe verticale de l ! axe et du dispositif d'entrafne- 
ment« 

20 La figure 3 est une vue de detail du dispositif de fixation des panneaux. 

La figure 4 est une vue schematique du conditionnement de transport de la 
structure et des panneaux. 

Le support est constitue par un trepied, dont les trois elements sont arti- 
cules les uns par rapport aux autres par une noix de liaison 1 . Les panneaux 

25 sont fixes sur l'axe oriente 2, qui constitue l'un des pieds . Cefe axe est com- 
pose d'elements emboi tables et entraln§ en rotation par un moteur 3, place a 
l'extremite inferift^re. Ce pied est fixe au sol par un pieu 4, en forme de 
fourche, dans lequel s'escamote le moteur lors du transport. Les deux autres 
pieds 5 sont, soit t§l§scopiques , soit a elements emboitables, et permettent 

30 le reglage en site des panneaux solaires, les angles au sommet du trepied etant 
maintenus voisins de 60° quelque soit l f angle de site retenu. 

Dans le cas d 'un site d 'installation ou de fortes rafales de vent sont a crain- 
dre, un haubannage de la noix inferieure est prevu, les pieds travaillant alors 
en compression aur le sol. 
35 Selon un mode de realisation prefere, la structure est realisee en fibre de ver- 
re poiir les 2 pieds de longueur reglable et l'axe de rotation des panneaux 6. 
Ceux-ci sont fixes au moyen d'elements tubulaires 7 enfiles sur des raidis- 
seurs 8, egalement fimbfcbre de verre et bloques par des goupilles 9. Les raidis- 
seurs Sont egalement fixSs sur l'axe d' orientation 2, par des goupilles 10. 
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Les panneaux sont rendus solidaixes les uns aux autres par des barrettes de 
liaison, 

Le dispositif de fixation des panneaux sur les raidisseurs est reutilise pour 
le conditionnement dans les conteneurs de transport. 

La position du support en azitaut est asservie en boucle ouverte par rapport 
a des references spatiales absolues grace a une commande electronique 
appropriee. 
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RE VESICATIONS 



1) Support orienteur a un axe demontable, permettant d'orienter 
autour d f un axe parallele a I'axe du monde, des panneaux solaires ou autres, et 
d'effectuer un reglage manuel de l'angle de site de ces panneaux, caracterise 
en ce qu f il comprend un trepied dont les elements sont articules les uns par 
rapport aux autres par une noix de liaison, les panneaux solaires §tant fixes 
sur un des elements de ce trepied dont la rotation est assuree par un motore- 
ducteur en bout et dont l f angle de site est determine par la longueur variable 
des 2 pieds telescopiques arriere. 

2) Support orienteur selon la revendication 1 , caracteris£ en ce 
que la rotation des panneaux autour de I'axe sur lequel ils sont fixes, est 
obtenue par un motoreducteur en bout de l'axe. 

3) Support orienteur selon les revendi cations 1 et 2, caracterise 
par le fait que fees elements de l'axe, et de fixation des panneaux sont demon- 
tables et fixes par goupilles. 

4) Support orienteur selon les revendi cations I, 2; 3, caracterise 
par un reglage en site obtenu par 2 pieds telescopiques ou a elements emboita- 
bles, reglables en longueur* 

5) Support orienteur selon les revendi cat ions 1, 2, 3 et 4 caracte- 
rise par le fait que 1' ensemble des elements le composant peut se demonter et 
etre conditionne dans des emballages dont le poids unitaire n'exc&de pas 

50 kg. 

6) Support orienteur, selon les revendi cat ions 1, 2, 3, 4 et 5 par 
le fait que les Elements de fixation des panneaux solaires- sur le support 
servent egalement a. la fixation des dits panneaux dans le conteneur de transport. 
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